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Hydrauliczne uk ady robocze zwa owarek stosowanyctw goérnictwie
odkrywkowym

Wprowadzenie

Maszyny goérnictwa odkrywkowego gednymi z wikszych (pod wzgldem wymiaréw, masy i zainstalowanych
mocy), produkowanych dla przemys u. Wykonanie tegszyn wymaga szczegolnych umigp ci projektowych,
ale take odpowiednich komponentéw do ich budowy i wiewych rodkéw technicznych. Typowy aj
technologiczny spotykany na odkrywkach w Europierzv. koparka, zwa owarka i liczne zespoy przerikow

ta mowych. Uk ady hydrauliczne prezentowane w ninigsopracowaniu zosta y zabudowane na jednej z maszy
ci gu technologicznego zwa owarki ZGOT-115000.100,dwehej w KWB Turow.

Uk ad hydrauliczny wywa ania[1]

Ka da z wielkowymiarowych maszyn po zakaeniu montau jest poddawana czynr@ wywa ania, np. metod
pomiaréw tensometrycznych, co jest konieczne dagbjezpieczenia przed wywrdceniem podczas ekspjpatho
transportu. Przedstawione udzenie hydrauliczne jest przeznaczone do wwme maszyny o masie nadwozia
3000ton. Urzdzenie wykorzystywano tak podczas monta wielkowymiarowych (o duch masach) elementéw i
zespo 6w zwa owarki na placu mondavym.
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Rys. 1. Schemat uk adu hydraulicznego wyavaa zwa owarki [7] (oraz fotografie si ownikéw adu wywaania)

Tadeusz Kret (szef@kret.cc) i Ireneusz Madeiski@eiski@kret.cc) reprezentdjrm KRET | S-ka z Chojnowa.



Uk ad hydrauliczny napinania lin [2]

Uk ad hydrauliczny napinania lin mechanizmu zwodaevwysi gnika zwa ujcego s uy do wyr6wnania i stabilizacji
obci enia obu lin. Koce lin s zamocowane do dwoch cylindréw hydraulicznych z ggonymi wzajemnie
komorami (naczynia poczone). Takie poczenie cylindréw pozwala na wyréwnanie obeinia w linach niezalaie
od ich d ugoci pocz tkowej i wielko ci wyd u enia.

Uk ad hydrauliczny napinania lin umawia jednoczesn prac obu cylindrow, co odnosi sdo napinania i luzowania
lin oraz dowolnej pracy jednego cylindra, pozwataym samym na korekty nagania lin. Umoliwia tak e, jeli
zanika napicie zasilania, na zluzowanie lin w trybieznym (po oenie Il d wigni zaworu20), (rys. 2). Wielko
naci gu lin (obci enie wysignika) przez cay czas pracy jest monitorowane \adg{e centralnym sterowania
zwa owarki za pomocanalogowego przetwornika oienial8 (rys. 2).
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— Rys. 4. Zasilacz hydrauliczny typu

ZG63-4/30-3/500/24-096/001 [2]

Rys. 2. Schemat uk adu hydraulicznego napinaniadiawa owarce

Uk ad hydrauliczny zwodzenia wysignika za adowczego wozka zrzutowed@]

Do zwodzenia wysgnika za adowczego wykorzystuje sylinder hydrauliczny zamontowany pormzy wspornikami
platformy a belk poprzeczn konstrukcji wysignika za adowczego. Rtko  wysuwu t oczyska jest sta a. &d
kierunek dzia ania si y jest zgodny z kierunkieralu t oczyska, to zawdér hamay zapobiega niekontrolowanemu
ruchowi t oczyska. Szybszy ruch t oczyska powodpadek cinienia w linii zasilajcej, a take w linii steruj cej
zaworu hamujcego, oznacza przesterowanie zaworu w kierunkunaggenia przep ywu do wielkoi, przy ktérej w
linii zasilaj cej zostanie ustalona wymagana wartti nienia dla danego przep ywu przez zawor. Zabezpigez
wysi gnika przed obci eniem zewntrznym stanowi zawory3.31i 3.6 (rys.6)



Rys. 5. Si ownik zwodzenia wysgjnika za adowczeg]

Rys.7. Zasilacz hydrauliczny - wézek zrzutowy WZGR
2000 typ: ZG200-20/20-11/500/24-103/001 [3]

Rys. 6. Schemat uk adu hydrauliczny uk adu zwomzesysi gnika za adowczego [3]

Uk ad hydrauliczny zwodzenia wysignika naprowadzaj cego wozka zrzutoweg@4]

Do zwodzenia wysignika naprowadzagego zastosowano zespd cylindra zamontowanego daynkrat wysi gnika

a krat wozka. Wysuw t oczyska, a tym samym opuszczant \gygika naprowadzagego nastpuje po przesterowaniu
rozdzielacza8 w po o enieY1(rys. 9) Olej z rozdzielacza jest kierowany wowcdakomory bezt oczyskowej cylindra
i do kana u sterugego X zaworu hamugego3.3. Ci nienie w linii sterujcej powoduje przesterowanie zaworu
odcinaj cego w zaworze hamuwjym i kontrolowane otwarcie wyp ywu cieczykomory t oczyskowej cylindra, a tym
samym wysuw t oczyska oraz opuszczanie wyska. Prdko wysuwu t oczyska i opuszczania wyghika zaley



wy cznie od nat enia przep ywu oleju doprowadzonego do cylindrav@ahamujcy wyklucza moliwo

niekontrolowanego wysuwu t oczyska, a zabezpieeraniysi gnika naprowadzagego przed obcieniem
zewn trznym s zawory3.31 9.(rys.9)

Rys. 8 Siownik zwodzenia wyginika naprowadzagegoie]

Rys. 9 Uk ad hydrauliczny zwodzenia wygiika naprowadzagego RyksZasilacz hydrauliczny
- wozek zrzutowy WZGR 2002] typ: Z@-20/20-11/500/24-103/002

Uk ady hydrauliczne naprowadzania tamy przeno nika [5]
Na opisywanej zwa owarce znajdgi trzy uk ady naprowadzania tay:

przenonika zwa uj cego,

przenonika odbierajcego,

przenonika za adowczego na wozku zrzutowym.

Prawid owy bieg tam przenonikbéw zapewnia realizowany jest przy pomocy mechani naprowadzagego, w
ktorym elementem wykonawczym jest cylinder hydrealy zamontowany z jednej strony do zestawu nastawyy



dolnej,a z drugiej strony do konstrukcji wyginika. Bieg tamy ledzony jest czujnikami pojemngiowymi
steruj cymi odpowiednio cewki rozdzielacza.

Rys. 11. Si ownik naprowadzaniang[6]

Rys. 12Schemat uk adu hydraulicznego naprowadzaniayd5]

Rys. 13 Zasilacz napropada tamy typu ZG12-1,6/20-1,1/500/24-104/001 [6]

Podsumowanie
Nap dy hydrauliczne s powszechnie stosowane we wszystkich maszynacle dzeniach eksploatowanych w
kopalniach odkrywkowych. Zagtienie napdéw mechanicznych stosowanych w zespo ach wielkdasowych,
dotyczy to np. linowego nagdu wysi gnika, uk adami hydrostatycznymi jest nidpliwie bardzo korzystne. Pozwala
m.in. na atw bezporedni ici g kontrol obci enia, a take na atwe ograniczenie tego obenia. Wana jest
tak e atwo sterowania podstawowymi parametrami ruchowymicznee lepiej ni w uk adach mechanicznych, a w
tym uzyskiwanie bardzo dych wysokosprawnych prze e .

W niniejszym artykule opisano uk ady hydrauliczameaowarki ZGOT 115000.100, obecnie budowanej dlaB<KW
Turéw. Mechanizmy sktu g sienic i obrotu nadwozia w tej zwa owarceedektryczne. Wiadomo z deiadczenia,
e zastosowanie w to miejsce mechanizmow hydraylatznby oby korzystne ze wzglow technicznych i
eksploatacyjnych Perspektywy rozwoju brag budowy maszyn dla przemys u odkrywkowego dobre, jeli
uwzgl dni globalne problemy z surowcami energetycznymi (yg@a ziemny), tym bardzieje cz ciej méwi si w
kraju 0 zou w gla brunatnego pomilzy Legnic i cinaw . Decyzja o eksploatacji tego zabna pewno ldzie
skutkowa rozwojem dynamicznym brap budowy nowoczesnych maszyn ndpanych ,duymi” i nowoczesnymi
uk adami hydraulicznymi.



Rys.14. Zwa owarka ZGOT-115000.100 [6]
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